Kurs: Datum:
Digitale und analoge Sensoren und Aktoren im TinkerKit | Gruppe 1

Analoge Sensoren

Im kommenden Unterrichtsverlauf werdet ihr Eure geplanten Projekte mit dem
TinkerKit und Snap4Arduino umsetzen. Wie die einzelnen Bauteile funktionieren und
wie man sich in der Programmierumgebung verwendet, werdet ihr heute erarbeiten.
Eure Gruppe beschaftigt sich mit den folgenden analogen Sensoren.

Helligkeitssensor

Temperatursensor

Schiebepotentiometer

Drehpotentiometer

Eure Aufgabe ist es, Antworten auf die folgenden Fragen zu finden:

1) An welche Eingdnge werden die analogen Sensoren angeschlossen? Was
passiert, wenn sie an andere Eingdange angeschlossen werden?
2) Welche Codebldcke aus Snap4Arduino werden zum Auslesen der analogen
Sensoren bendtigt und welche Funktion haben sie?
3) Welche Sensorwerte kdnnen gelesen werden?
a. Wann wird welcher Wert gelesen?
b. Was sind Minimalwert, Maximalwert und Werte bei aktuellen
Raumbedingungen der einzelnen Sensoren?
4) Fir welche beispielhaften Anwendungszwecke konnen die Sensoren dienen?

Erstellt ein Poster flir Eure Stammgruppe, das die oben genannten Aspekte abdeckt.

Hilfen:

- Beispielprogramme (Achtung: nicht alle Programme liefern sinnvolle
Resultate!)

- Kurzanleitung: Snap4Arduino

- Materialien auf den Tischen



Skriptbilder Gruppe 1

Wenn angeklickt
fortlaufend

Setze PWM-Pin B2 auf EE°P

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage | lies analogen Pin {2

.

Wenn angeklickt

fortlaufend
sage < lies digitalen Pin k2

%

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage < lies digitalen Pin 5/

Wenn angeklickt
s\etze Wert | auf [1]
fo\rtlaufend
setze Wert | auf ' lies analogen Pin &5

Wenn angeklickt
setze Wert | auf [|]

\

zeige Variable Wert
fortlaufend

setze Wert | auf ' lies analogen Pin &5




Kurs: Datum:
Digitale und analoge Sensoren und Aktoren im TinkerKit | Gruppe 2

Digitale Sensoren

Im kommenden Unterrichtsverlauf werdet ihr Eure geplanten Projekte mit dem
TinkerKit und Snap4Arduino umsetzen. Wie die einzelnen Bauteile funktionieren und
wie man sich in der Programmierumgebung verwendet, werdet ihr heute erarbeiten.
Eure Gruppe beschaftigt sich mit den folgenden digitalen Sensoren.

Taster

Touchsensor

Tiltsensor

Eure Aufgabe ist es, Antworten auf die folgenden Fragen zu finden:

1) An welche Eingdnge werden die digitalen Sensoren angeschlossen? Was
passiert, wenn sie an andere Eingdange angeschlossen werden?

2) Welche Codeblocke aus Snap4Arduino werden zum Auslesen der Sensoren
bendtigt und welche Funktion haben sie?

3) Welche Sensorwerte kdnnen gelesen werden? Wann wird welcher Wert
gelesen?

4) Fur welche beispielhaften Anwendungszwecke kénnen die Sensoren dienen?

Erstellt ein Poster flir Eure Stammgruppe, das die oben genannten Aspekte abdeckt.
Hilfen:
- Beispielprogramme (Achtung: nicht alle Programme liefern sinnvolle
Resultate!)

- Kurzanleitung: Snap4Arduino
- Materialien auf den Tischen



Skriptbilder Gruppe 2

Wenn angeklickt
fortlaufend
| Setze digitalen Pin &R auf < falsch

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage | lies analogen Pin {2

.

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage < lies digitalen Pin k2

%

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage < lies digitalen Pin 5/

Wenn angeklickt

setze Wert | auf [1]
fortlaufend

setze Wert | auf < lies digitalen Pin §[E2

Wenn angeklickt

setze Wert | auf [1]

zeige Variable Wert
fortlaufend

setze Wert | auf < lies digitalen Pin @[




Kurs: Datum:
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LEDs: Aktoren (digital / PWM)

Im kommenden Unterrichtsverlauf werdet ihr Eure geplanten Projekte mit dem
TinkerKit und Snap4Arduino umsetzen. Wie die einzelnen Bauteile funktionieren und
wie man sich in der Programmierumgebung verwendet, werdet ihr heute erarbeiten.
Eure Gruppe beschaftigt sich mit den folgenden digitalen und Gber PWM
ansteuerbaren Aktoren.

LED

Eure Aufgabe ist es, Antworten auf die folgenden Fragen zu finden:

1) An welche Ausgdnge werden die LEDs angeschlossen? Was passiert, wenn sie
an andere Ausgange angeschlossen werden?

2) Was bedeutet PWM und was bedeutet digital?

3) Welche Codeblocke aus Snap4Arduino werden zum Ansteuern der LEDs
bendtigt und welche Funktion haben sie?

4) Welche Werte kdnnen an die Aktoren ausgegeben werden?

a. Was sind Minimalwert, Maximalwert und Werte, die bei aktuellen
Raumbedingungen nnvoll erscheinen?
5) Fir welche beispielhaften Anwendungszwecke konnen die LEDs dienen?

Erstellt ein Poster fur Eure Stammgruppe, das die oben genannten Aspekte abdeckt.
Hilfen:
- Beispielprogramme (Achtung: nicht alle Programme liefern sinnvolle
Resultate!)

- Kurzanleitung: Snap4Arduino
- Materialien auf den Tischen



Skriptbilder Gruppe 3

Wenn angeklickt

setze Wert | auf [1]

zeige Variable Wert
fortlaufend

setze Wert | auf < lies digitalen Pin §[EK2

Wenn angeklickt
fqrtlaufend
Setze digitalen Pin LK) auf < wahr

Setze digitalen Pin @[ auf < falsch

Wenn angeklickt
fortlaufend

sage lies analogen Pin &

.

Wenn angeklickt
fo_rtlaufend

sage < lies digitalen Pin @[5

-

Wenn angeklickt
fortlaufend
Setze PWM-Pin

Setze PWM-Pin

Setze PWM-Pin §LR2 auf &P

Setze PWM-Pin §[R2 auf &P



Servos

Kurs: Datum:
Digitale und analoge Sensoren und Aktoren im TinkerKit | Gruppe 4

Im kommenden Unterrichtsverlauf werdet ihr Eure geplanten Projekte mit dem
TnikerKit und Snap4Arduino umsetzen. Wie die einzelnen Bauteile funktionieren und
wie man sich in der Programmierumgebung verwendet, werdet ihr heute erarbeiten.
Eure Gruppe beschaftigt sich mit den Servos.

CR-Servo
Standard-
Servo
Wichtig: Bevor ihr mit den Servos experimentiert, schliel3t eine externe

Stromquelle an den Arduino und einen Kabeladapter entsprechend
der Anleitung an die Servos an.

Eure Aufgabe ist es, Antworten auf die folgenden Fragen zu finden:

1)
2)

3)
4)

5)
6)

7)

Welche wichtigen Aspekte sind bei der Verwendung der Servos unbedingt zu
beachten?

An welche Ausgange werden die Servos angeschlossen? Was passiert, wenn
sie an andere Ausgadnge angeschlossen werden?

Was bedeutet CR-Servo und was bedeutet Standard-Servo?

Welche Codeblécke aus Snap4Arduino werden zum Ansteuern der Servos
bendtigt und welche Funktion haben sie?

Welche Werte kdnnen an die Servos ausgegeben werden?

Wie kann man den CR-Servo stoppen, falls der entsprechende Block ihn nicht
anhalt?

Fir welche beispielhaften Anwendungszwecke kénnen die Servos dienen?

Erstellt ein Poster flir Eure Stammgruppe, das die oben genannten Aspekte abdeckt.

Hilfen:

Beispielprogramme (Achtung: nicht alle Programme liefern sinnvolle
Resultate!)

Kurzanleitung: Snap4Arduino

Materialien auf den Tischen



Skriptbilder Gruppe 4

Wenn angeklickt

setze Wert | auf [1]

zeige Variable Wert
fortlaufend

setze Wert | auf < lies digitalen Pin §[EK2

\

Wenn angeklickt

fortlaufend
Setze digitalen Pin @R auf < wahr
warte 71 Sek.
Setze digitalen Pin @[ auf < falsch

Wenn angeklickt
fortlaufend

Setze Servo 4 vITTTH90 v

Wenn angeklickt
fortlaufend

 Setze Servo & auf

Wenn angeklickt
fo_rl:laufend

Setze Servo & auf (R4
Setze Servo §FR auf KR4
Setze Servo §FRs auf k4
Setze Servo §F auf (KR4

Setze Servo EFR auf
warte 71  Sek.




